: Az
v = lim &£
At—0 At

Derivada:
’ Az  dx
= lim — = —
At—0 At dt
Velocidad instantanea: P
T

Tdt

v

Velocidadinstantanea
pendienteen un punto
tangente en un punto
derivada de z respecto de ¢

variacién de z respecto de t

Vector velocidad (instanténea):

v = d—zi
- dt
Ejemplo: z(t) = 5t
Reglas sencillas para derivar
d
a(cte) =0
Ej: 4(2) =0, & =0.
Funciébn x = t
doo_dt_
d — dt
Linealidad
d d d
ﬁ(l‘l + .7?2) = (El‘l —+ %.722)
Derivada de un producto
d d d
%(1’1 X ZL’Q) = (%1’1)1132 + l’l(axg)
Ej: L(¢%) = 4(t x t) = 2t% =2t
Funcién potencial general:
d
— " ="t

dt

Sin = 1: se verifica que 4t = 1t'"! = 1¢0 =1

Aceleracién

1



Cambio de la velocidad con el tiempo:
v=o(t)=3Ja

Aceleracién media

~ Av
= At
Dimensiones: [a] = l[%l =ol_n
Aceleracion instantanea
a = lim Av
At—0 At
(pendiente de la tg a la curva de v(t) en t)
Derivada
v
T

Derivada segunda
_dv  ddz  dx

Tt Tatdt - de
Por lo tanto:
_ d’z
“Ta
Aceleracion cero:

a:O:%év:cte. (MRU)

Velocidad cte.
U:cte.:>@:0:>a:0
dt
v=cte. < a=10

v = cte. = pendiente = cte.

x(t) = vt + x,

Sia=cte. =
v(t) = v, + at




De la figura:
(v, +v)
U = = (Vo + v
2

Por lo tanto: ]
Az = vyt = 5(1)0 + o)t

Pero )
v=1, +at = Ax = 5(00+vo+at)t

1
Az = 5(21)015 + at?)
O sea:
L
:B:xo+vot+§at

Por otro lado:
v — U,

V=10,+at =>1t=
a

L
r = zo+vot+§at =

<U—UO) 1 (v—vo>2
= Z,+ v, + =a
a 2 a

v? =2+ 2aAz

Resumen de ecuaciones: si z, =0

t+1t2
T = U, —-a
2

v = v,+at
v? = vl+2ax
Extras:
1
VU = g(vo—l—v)
(v, + )t
r = —=(v,+v
2

siempre que a = cte. (MRUA)

1 Movimiento relativo
Conceptos previos

e movimiento
e desplazamiento
e intervalo

e sistema de coordenadas



velocidad

aceleracion

pendiente

velocidad instantanea

“derivada”

U = 1000 m/s

& X4 Xp

YA ¥B
Upa
e e
0, Op
*BA >t Xpp
Xpa

Ve
Upa
YA ===
P
Fpa ; Tpg
Op
¥
BA X
0,

24
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| )

| Trayectoria segin
| el observador

4 en el carrito

!

!
I
)
.

~ ~

7 )
7z I ia s \
P, I'rayectoria segun <

el observador \

39 !
i e : .

| * 1

f \
i e 1= 6045

! = i ﬁ = R=134m)

x)o =37.0m/s
&\ @ =531°
g

5

=

Hipotesis galileanas (de Galileo) de velocidad relativa:

El marco §" se desplaza
respecto al marco S con

velocidad constante u a lo largo|

del eje comuin x—x'

|

Los origenes Oy O’
coinciden en ¢l tiempo
t=0=¢ i

v

[ 0

ut



